
 

     

 

 
Milano lì, 15 febbraio 2024 

 
 
 
 
 

 
 
Visto il D.Lgs. 31 marzo 2023, n. 36 “Codice dei contratti pubblici”; 
 
Visto il D. Lgs. 30 marzo 2001, n. 165 recante “Norme generali sull'ordinamento del lavoro 
alle dipendenze delle amministrazioni pubbliche”, e successive modificazioni; 
 
Vista la Legge 30 dicembre 2010, n. 240 “Norme in materia di organizzazione delle 
università, di personale accademico e reclutamento, nonché delega al Governo per 
incentivare la qualità e l'efficienza del sistema universitario”, e successive modificazioni; 
 
Vista la Legge 28 dicembre 2015, n. 208 recante “Disposizioni per la formazione del 
bilancio annuale e pluriennale dello Stato” (Legge di stabilità 2016) ed in particolare l’art. 
1 comma 510; 
 
Visto l’art. 59 punto 2 del Regolamento di Amministrazione Finanza e Contabilità del 
Politecnico di Milano vigente, sulle funzioni dei dirigenti in merito all’autorizzazione a 
contrarre; 
 
Visto il Regolamento per l’affidamento di contratti per l’acquisto di beni e servizi sotto 
soglia di rilevanza comunitaria o tramite procedura negoziata senza previa pubblicazione 
di un bando di gara del Politecnico di Milano; 
 
Visto il Regolamento per gli Incentivi per Funzioni Tecniche del Politecnico di Milano; 
 
Considerata la necessità di acquistare nuove apparecchiature tecnologiche per ampliare 
le potenzialità e le strumentazioni del Laboratorio Industria 4.0 Marco Garetti andando ad 
integrare i sistemi di visione per il controllo qualità, la guida robotica in ambiente 3D e i 
dispositivi in grado di eliminare l’elettricità statica e che gli interventi oggetto della presente 
procedura sono finanziati a valere sulle risorse previste dal PNRR Missione 4 (Istruzione e 
ricerca) - Componente 2 (Dalla ricerca all'impresa) - Investimento 1.4 (Potenziamento 
strutture di ricerca e creazione di campioni nazionali di R&S su alcune Key Enabling 
Technologies), finanziato dall'Unione Europea-NextGenerationEU - CUP 
D43C22003120001. 
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Considerato che gli oggetti di acquisto, che consistono in: 
1. Sistema di visione Keyence Serie VS con edge AI + illuminatore multi-spettro; 
2. Keyence Serie CV-X sistema di guida robot 3D per applicazioni di bin-picking; 
3. Keyence Serie XT 060 sistema di ispezione 3D; 
4. Sistema portatile di ionizzazione dell’aria; 
5. Cavi e unità di controllo relative. 

sono funzionali al perseguimento dell’obiettivo scientifico del laboratorio Industria 4.0 
Marco Garetti. 
 
Considerato che la presente iniziativa non viene suddivisa in lotti  
 
Considerato che non sono previsti oneri per la sicurezza per rischi da interferenza 
trattandosi di mera fornitura 
 
Visto che per la fornitura oggetto dell’affidamento non è disponibile alcuna convenzione 
attiva o in attesa d’attivazione; 
 
Considerato che l’operatore individuato per l’affidamento diretto è KEYENCE ITALIA 
S.p.A. il quale risulta essere l’unico possibile fornitore delle tecnologie oggetto 
dell’affidamento. 
 
Considerato che l’operatore economico selezionato KEYENCE ITALIA S.p.A. ha 
presentato offerta per la fornitura per un importo di € 82.918,83 oltre IVA; 
 
 

DECRETA 
 

per le motivazioni espresse in premessa, di aggiudicare la fornitura di apparecchiature 
tecnologiche per ampliare le potenzialità e le strumentazioni del Laboratorio Industria 
4.0 Marco Garetti alla società KEYENCE ITALIA S.p.A. per un importo massimo di € 
82.918,83 al netto dell’IVA;  
 
di imputare gli oneri relativi all’anno 2024 al codice di progetto TAH3PNRR01, 
UA.A.RRR.DIG.HD17.AUTO alla voce COAN, A.I.B.B.04.01; 
 
di nominare Responsabile Unico di Progetto, l’Ing. Laura Catellani 
 
Il Responsabile Gestionale 
(Ing. Laura Catellani) 
 
Firmato digitalmente ai sensi della normativa vigente 
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