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SELEZIONE PUBBLICA INDETTA CON DECRETO RETTORALE 09/04/2025, N. 7593 DI CUI ALL’AVVISO
PUBBLICATO SULLA GAZZETTA UFFICIALE 6/5/2025, N. 35 PER 1 POSTO DI PROFESSORE ASSOCIATO PER
IL GRUPPO SCIENTIFICO DISCIPLINARE 09/1IND-01 - INGEGNERIA AEROSPAZIALE E NAVALE - SETTORE
SCIENTIFICO DISCIPLINARE IIND-01/C - MECCANICA DEL VOLO, Al SENSI DELL’ART. 18 - L. 240/2010, PRESSO
IL POLITECNICO DI MILANO - DIPARTIMENTO DI SCIENZE E TECNOLOGIE AEROSPAZIALI (COD. PROCEDURA

2025_PRA_DAER_1).
RELAZIONE FINALE

La Commissione Giudicatrice, nominata con D.R. rep. N. 11784 prot. N. 149064 del 18/06/2025, composta
dai seguenti professori:

Prof. LOVERA Marco - Politecnico di Milano;
Prof. HOLZAPFEL Florian - Technische Universitat Minchen-TUM;
Prof. JUMP Mike - University of Liverpool,

si e riunita il giorno 3 novembre 2025 alle ore 15:30, per la prima riunione telematica.
Ogni Commissario si & collegato dalla propria postazione elettronica.

In apertura di seduta i componenti della Commissione giudicatrice hanno individuato il Presidente ed il
Segretario della Commissione:

LOVERA MARCO, PROFESSORE presso Politecnico di Milano, Presidente;
JumP MIKE, PROFESSORE presso University of Liverpool, Segretario.

Ognuno dei membri della Commissione ha dichiarato di non avere un rapporto di coniugio o di parentela o
di affinita fino al IV grado compreso o un rapporto di unione civile tra persone dello stesso sesso, cosi come
regolato dall’Art. 1 della Legge 20.05.2016, n. 76, e di non essere in stato di convivenza di fatto cosi come
regolato dall’Art. 1 — commi 37 e ss. della Legge 20.05.2016, n. 76 con gli altri componenti della stessa
Commissione e che non sussistevano le cause di astensione di cui agli artt. 51 e 52 del c.p.c.

| componenti della Commissione Giudicatrice e il Segretario della stessa hanno dichiarato inoltre, ai sensi
dell'art. 35-bis del D.Lgs. 165/2001, di non aver riportato condanne penali, anche con sentenze non passate
in giudicato, in reati previsti nel capo | del titolo Il del libro secondo del codice penale.

La Commissione ha fissato in tale seduta i criteri e i parametri con i quali & stata effettuata la valutazione,
stabilendo il punteggio minimo al di sotto del quale i candidati non sono stati inseriti in graduatoria.

il giorno 11 novembre 2025 alle ore 15:45, la Commissione si € riunita in modalita telematica per prendere
visione dell’elenco dei candidati, che risultavano essere:

1) Saetti, Umberto

Ognuno dei componenti della Commissione ha dichiarato di non avere un rapporto di coniugio o di parentela
o di affinita fino al IV grado compreso o un rapporto di unione civile tra persone dello stesso sesso, cosi come
regolato dall’Art. 1 della Legge 20.05.2016, n. 76, e di non essere in stato di convivenza di fatto cosi come
regolato dall’Art. 1 — commi 37 e ss. della Legge 20.05.2016, n. 76 con i candidati e che non sussistevano le
cause di astensione di cui all’art 51 c.p.c. e 52 del c.p.c.

Ognuno dei membri della Commissione ha dichiarato, inoltre, di non essere coautore, con uno o pil
candidati, in percentuale superiore al 50%, delle pubblicazioni da loro allegate ai fini della valutazione.



La Commissione ha proceduto, dopo adeguata valutazione, all’attribuzione di un punteggio ai singoli criteri
stabiliti e un giudizio a ciascuna delle pubblicazioni presentate dai candidati, nonché alla valutazione della
conoscenza della lingua straniera.

La Commissione quindi, tenuto conto della somma dei punteggi attribuiti, ha proceduto collegialmente
all’espressione di un giudizio in relazione alla quantita e alla qualita delle pubblicazioni, valutando inoltre la
produttivita complessiva del candidato anche in relazione al periodo di attivita.

Tali valutazioni vengono allegate alla presente relazione finale e ne costituiscono parte integrante (allegato
n. 1 alla relazione finale).

E stata quindi redatta una graduatoria dei candidati selezionati a svolgere le funzioni didattico-scientifiche
per le quali e stata bandita la selezione, in numero pari al massimo a cinque volte il numero dei posti messi
a concorso (allegato n. 2 alla relazione finale).

LA COMMISSIONE

Prof. Marco LOVERA (Presidente)

Prof. Florian HOLZAPFEL (Componente)

Prof. Mike JUMP (Segretario)

Firmato digitalmente
da:MARCO LOVERA
Organizzazione:
POLITECNICO DI
MILANO/80057930150
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SELEZIONE PUBBLICA INDETTA CON DECRETO RETTORALE 09/04/2025, N. 7593 DI CUI ALL’AVVISO
PUBBLICATO SULLA GAZZETTA UFFICIALE 6/5/2025, N. 35 PER 1 POSTO DI PROFESSORE ASSOCIATO PER
IL GRUPPO SCIENTIFICO DISCIPLINARE 09/IIND-01 - INGEGNERIA AEROSPAZIALE E NAVALE - SETTORE
SCIENTIFICO DISCIPLINARE IIND-01/C - MECCANICA DEL VOLO, Al SENSI DELL’ART. 18 - L. 240/2010, PRESSO
IL POLITECNICO DI MILANO - DIPARTIMENTO DI SCIENZE E TECNOLOGIE AEROSPAZIALI (COD. PROCEDURA
2025_PRA_DAER_1).

ALLEGATO n.1 alla RELAZIONE FINALE

Qualita della produzione Attivita Responsabilita Risultati ottenuti nel Total

CRITERI scientifica, e/o progettuale, didattica a scientifica per progetti | trasferimento tecnologico in otale

valutata sulla base di criteri e livello di ricerca finanziati termini di partecipazione alla

parametri riconosciuti nella universitario creazione di nuove imprese

comunita scientifica in Italia o (spin off), sviluppo, impiego e
internazionale di riferimento all’estero commercializzazione di
brevetti.

Saetti 40 25 20 0 85
Umberto

CANDIDATO: Cognome Nome

CURRICULUM:

Il Prof. Umberto Saetti e Assistant Professor di Ingegneria Aerospaziale presso I’'Universita del Maryland, dove dirige I'Extended Reality Flight
Simulation and Control Lab all'interno dell’Alfred Gessow Rotorcraft Center. La sua attivita di ricerca riguarda la dinamica e il controllo del volo di
aeromobili ad ala rotante, I'identificazione di sistemi e l'interazione uomo—macchina, sostenuta da oltre 2,9 milioni di dollari di finanziamenti
provenienti da NASA, US Navy, US Army, NSF e partner industriali. E autore di 25 articoli su riviste scientifiche e 50 lavori presentati a conferenze
internazionali, ed & stato insignito di riconoscimenti di rilievo quali il VFS Bagnoud Award 2025 e gli ONR DURIP e Ward Memorial Lecture Awards
2024. E inoltre attivo nelle attivita di servizio alla comunita scientifica come Associate Editor del Journal of the American Helicopter Society e
presidente di comitati tecnici di VFS e AIAA.

PUBBLICAZIONI PRESENTATE:

Numero Tipo/Titolo Pubblicazione Giudizio
pub.

1 Journal paper: Implementation and Analytical Linearization of a Rotor Eccellente
Simulation with a Coupled Panel and Vortex Particle Method in State-
Space Form, JOURNAL OF THE AMERICAN HELICOPTER SOCIETY, 2025

2 Journal paper: Real-Time Simulation of a Shipborne Rotor via Linearized Ottimo
State-Space Free-Vortex Wake Models, JOURNAL OF AIRCRAFT, 2024

3 Journal paper: On the effects of rotor induced vibrational stability on Ottimo
helicopter flight dynamics, CEAS AERONAUTICAL JOURNAL, 2024

4 Journal paper: Tiltrotor Simulations with Coupled Flight Dynamics, Ottimo

State-Space Aeromechanics, and Aeroacoustics, JOURNAL OF THE
AMERICAN HELICOPTER SOCIETY, 2024

5 Journal paper: Linearized Models of the Coupled Rotorcraft Flight Ottimo
Dynamics and Acoustics for Real-Time Noise Prediction, JOURNAL OF THE
AMERICAN HELICOPTER SOCIETY, 2024

6 Journal paper: Implementation and Linearization of a Coupled Panel Ottimo
and Vortex Particle Method in State-Space Form, AIAA Journal, 2024




7 Journal paper: Time-Periodic and High-Order Time-Invariant Linearized Ottimo
Models of Rotorcraft: A Survey, JOURNAL OF THE AMERICAN HELICOPTER
SOCIETY, 2022

8 Journal paper: Revisited Harmonic Balance Trim Solution Method for Ottimo
Periodically-Forced Aerospace Vehicles, JOURNAL OF GUIDANCE,
CONTROL, AND DYNAMICS, 2021

9 Journal paper: Rotorcraft Flight Control Design for Rotor Noise Ottimo
Abatement, JOURNAL OF THE AMERICAN HELICOPTER SOCIETY, 2024
10 Journal paper: Motion Primitive Approach to Rotorcraft Regime Ottimo
Recognition, JOURNAL OF THE AMERICAN HELICOPTER SOCIETY, 2021
11 Journal paper: Handling-Qualities Perspective on Rotorcraft Load Eccellente
Alleviation Control, JOURNAL OF GUIDANCE, CONTROL, AND DYNAMICS,
2020

12 Journal paper: Full-Body Haptic and Spatial Audio Cueing for Augmented Eccellente
Pilot Perception, JOURNAL OF GUIDANCE, CONTROL, AND DYNAMICS,
2025

Giudizio collegiale complessivo

QUALITA DELLA PRODUZIONE SCIENTIFICA, E/O PROGETTUALE, VALUTATA SULLA BASE DI CRITERI E PARAMETRI RICONOSCIUTI NELLA COMUNITA
SCIENTIFICA INTERNAZIONALE DI RIFERIMENTO:

La ricerca del Prof. Saetti coniuga rigore metodologico e una solida collaborazione tra mondo accademico, industria e istituzioni governative, con oltre
25 articoli su riviste scientifiche e 50 pubblicazioni in conferenze internazionali di primo piano nel settore aerospaziale. | suoi contributi hanno ottenuto
un ampio riconoscimento internazionale nella comunita della dinamica e del controllo del volo dei velivoli ad ala rotante. Sostenuto da importanti
finanziamenti statunitensi e industriali, il suo lavoro ha portato significativi avanzamenti nella modellazione e nel controllo dei sistemi rotorcraft e
uomo—macchina. La sua leadership scientifica & testimoniata da premi internazionali e da ruoli editoriali e organizzativi all'interno delle principali
societa scientifiche del settore.

ATTIVITA DIDATTICA SVOLTA PRESSO ATENEI O ENTI NAZIONALI E STRANIERI:

Il Prof. Saetti ha tenuto corsi di laurea e di dottorato in dinamica e controllo del volo presso la University of Maryland, la Auburn University, il Georgia
Institute of Technology e il Politecnico di Torino. Ha sviluppato e aggiornato programmi didattici integrando metodi avanzati di simulazione e
progettazione del controllo. La sua attivita di insegnamento é affiancata da un’intensa attivita di supervisione di progetti di ricerca a livello di
dottorato, laurea magistrale e triennale, svolta in collaborazione con istituzioni accademiche statunitensi ed europee. La valutazione & basata sul
materiale contenuto nel curriculum, che non comprende le valutazioni della didattica da parte degli studenti.

RESPONSABILITA SCIENTIFICA PER PROGETTI DI RICERCA FINANZIATI:

Il Prof. Saetti & stato Principal Investigator di 11 progetti di ricerca finanziati da NASA, ONR, NSF, U.S. Army, Lockheed Martin e altri enti, per un totale
di circa 3 milioni di dollari. Le sue attivita riguardano la modellazione, simulazione e controllo avanzato di aeromobili ad ala rotante, I'interazione
multimodale pilota—velivolo e i sistemi di volo neuro-adattivi. Collabora all’interno di importanti programmi cooperativi, quali il Vertical Lift Research
Center of Excellence e il Maryland Robotics Center, che coinvolgono partner accademici, governativi e industriali.

RISULTATI OTTENUTI NEL TRASFERIMENTO TECNOLOGICO IN TERMINI DI PARTECIPAZIONE ALLA CREAZIONE DI NUOVE IMPRESE (SPIN OFF),
SVILUPPO, IMPIEGO E COMMERCIALIZZAZIONE DI BREVETTI:

Non sono al momento riportati risultati diretti in termini di creazione di spin-off o sviluppo di brevetti. Tuttavia, le attivita di ricerca del Prof. Saetti
presentano una forte rilevanza applicativa grazie alle collaborazioni con importanti organizzazioni aerospaziali e della difesa, favorendo un efficace
trasferimento tecnologico verso applicazioni avanzate di simulazione, controllo e addestramento dei piloti.

ACCERTAMENTO DEL GRADO DI CONOSCENZA DELLA LINGUA INGLESE:
Il profilo accademico e professionale del Prof. Saetti dimostra una piena padronanza della lingua inglese, come evidenziato dal conseguimento dei
titoli di M.S. e Ph.D. presso la Pennsylvania State University, dall’attivita di docenza in diverse universita statunitensi e da un’ampia esperienza di

seminari invitati, conferenze e interventi mediatici in contesti internazionali. La sua produzione scientifica e le collaborazioni con istituzioni
accademiche di primo piano negli Stati Uniti e in Europa confermano un eccellente livello di competenza sia orale sia scritta in lingua inglese.

LA COMMISSIONE

Prof. Marco LOVERA (Presidente)
Prof. Florian HOLZAPFEL (Componente) %mm W

Prof. Mike JUMP (Segretario)
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SELEZIONE PUBBLICA INDETTA CON DECRETO RETTORALE 09/04/2025, N. 7593 DI CUI ALL’AVVISO
PUBBLICATO SULLA GAZZETTA UFFICIALE 6/5/2025, N. 35 PER 1 POSTO DI PROFESSORE ASSOCIATO PER
IL GRUPPO SCIENTIFICO DISCIPLINARE 09/1IND-01 - INGEGNERIA AEROSPAZIALE E NAVALE - SETTORE
SCIENTIFICO DISCIPLINARE IIND-01/C - MECCANICA DEL VOLO, Al SENSI DELL’ART. 18 - L. 240/2010, PRESSO
IL POLITECNICO DI MILANO - DIPARTIMENTO DI SCIENZE E TECNOLOGIE AEROSPAZIALI (COD. PROCEDURA

2025_PRA_DAER_1).

ALLEGATO n. 2 alla RELAZIONE FINALE

GRADUATORIA DI MERITO

COGNOME E NOME Punteggio complessivo

SAETTI UMBERTO 85

Milano, 11 novembre 2025

LA COMMISSIONE

Prof. Marco LOVERA (Presidente)

Prof. Florian HOLZAPFEL (Componente) %MI?L

Prof. Mike JUMP (Segretario)

Elektronische Signatur nach EU-Verordnung 910/2014 von
Prof. Dr.-Ing. Florian Holzapfel

florian. holzapfel@tum.de

Das elektronische Siegel der Technischen Universitat
Miinchen bestétigt die Identifikation des oben genannten
Mitglieds der Universitat mittels TUM-Login und die Freigabe
der elektronischen Signatur tiber das vorliegende Dokument.

der Giiltigkeit unter deverify
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